
dSPACEシステム
を EtherCATネットワークへ接続

Ether 

  CAT

EtherCATは、工業オート
メーションのアプリケー
ション用通信システムと
して使用するなど多くの
用途を持つ Ethernetベー
スのフィールドバスです。
新しい EtherCAT Slave 

Interfaceは、dSPACEの
システムを EtherCATネッ
トワークに統合します。

適用分野
EtherCATは、特に工業オートメーション
でリアルタイムアプリケーションを実装す
るために適したオープンなプロトコルです。
このプロトコルは、ライン、ツリー、リン
グ、スター、およびこれらの組み合わせに
よる多数のネットワークトポロジをサポー
トしています。新しい EtherCAT Slave 

Interfaceは、特に dSPACEのシステムを
スレーブとして、EtherCATネットワーク
に接続するために設計されています。代表
的なアプリケーションは、dSPACEシステ
ムを統合したエンジンテストベンチです。

ハードウエアコンセプト
EtherCAT Slave Interfaceは、DS5202 

FPGA Base Board、EV1039ピギーバッ
クモジュール、および 1枚または 2枚
の Beckhoff FB1111-0140 EtherCAT

コントローラボードから構成されます。
DS5202は、PHSバスとモジュールの
DPMEM（デュアルポートメモリ）間のイ
ンターフェースとして機能します。また、
DPMEMはバスによってアドレス指定され
ます。データの一貫性を確保するために、
EtherCAT Slave Controllerは同期して
動作します。
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用語解説
Ethernet – 
ケーブルで接続された高速データネットワーク

フィールドバス – 
大量のデバイス、アクチュエータ、および 
センサを接続するための工業用通信システム

メールボックス – 
CANopenメッセージ用のメモリ

ソフトウエアコンセプト
EtherCAT Slave Interface は M スク
リプトによって設定します。Mスクリプト
は、スレーブのオブジェクトディレクトリと
いくつかのグローバル設定を定義します。 
設定後、関連ジェネレータの補助によっ
て、Simulinkテンプレートモデルとデバイ
ス記述ファイル（DDF）が作成されます。
テンプレートモデル内のブロックは完全に
事前設定されており、機能モデルにその
ままドラッグして挿入することができます。 
この方法を使用すると、dSPACEシステム
上のアプリケーションとEtherCATのマス
ターに提供されるDDFとの間の一貫性を
確保できます。

相互作用と通信
EtherCAT Slave Interfaceは、以下の
相互作用および通信方法をサポートして
おり、必要な Simulinkブロックも提供し
ます。
� ステートマシン
� 割込み
� CANopen over EtherCAT（CoE）
� 周期的通信（RX、TX）

ステートマシンブロックは、新しい状態
への遷移というマスターの要求を処理し
ます。また、要求された遷移の有効性を
チェックし、関連処理を行います。
割込みブロックは、処理を同期するため
に EtherCAT割込みを機能モデルに渡し
ます。割込みはテンプレートモデルを再生
成せずに選択およびマスクできます。

このソリューションは、CANopen over 

EtherCATを使用した非周期的通信もサ
ポートしています。オブジェクトディレクト
リはマスター内から読み出すことができ、
個々のエントリも書き込むことができます。 

CANopen転送は、バックグラウンドタ
スクで実行できます。メールボックスは各
方向に 512バイトが用意されており、セ
グメント化された転送をサポートします。 
コールバックメカニズムは、ユーザの C

コードによるオブジェクトディレクトリ
へのマスターアクセスに使用できます。 

周期的通信には、6つの同期マネージャ
を利用できます。これは、バスの負荷を最
適化するために、複数のサイクル時間を実
装できることを意味します。実行時、プロ
セスデータ通信の設定は静的です。

EtherCATネットワーク経由でコンポーネントを接続しているエンジンテストベンチの例

まずMスクリプトが作成され、通信ブロックと EtherCATデバイス記述ファイルが作成されます。
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次の内容を指定：

テンプレートモデル生成ツール

テンプレートモデル デバイス記述ファイル（DDF）

ユーザ固有のモデル

ドラッグ＆
ドロップ
または
更新

EtherCATマスター
グローバル生成パラメータ
モジュール設定
オブジェクトディクショナリ
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