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komfortabel editieren

Zu den Neuerungen im Rahmen des dSPACE Release 5.2 gehoért auch der Variableneditor - ein
Werkzeug, das ein komfortables Bearbeiten und Erstellen von Steuergerate-Beschreibungsdateien
gemaB dem ASAM-MCD-2MC-Standard erméglicht. Der Variableneditor ist auf vielfaltige Weise ein-
setzbar: Er lasst sich genauso als Stand-alone-Werkzeug benutzen wie auch als integrierte Komponente
innerhalb der Mess- und Applikationssoftware CalDesk oder des RTI Bypass Blocksets.

Steuergerate-Beschreibungsdateien

Eine Steuergerate-Beschreibungsdatei enthélt Infor-
mationen zu den Mess- und Applikationsvariablen.
Zu diesen Informationen geharen die Speicheradressen der
Variablen, Konvertierungsmethoden, Speicherlayout und
Datenstrukturen im Steuergerat sowie Kommunikations-
parameter der Applikationsschnittstelle. Wegen der Unab-
hangigkeit vom verwendeten Applikationswerkzeug sorgt
eine ASAM-MCD-2MC (ASAP2)-konforme Steuergerate-

Beschreibungsdatei fr einen standardisierten Austausch von
Steuergerate-Beschreibungsdaten zwischen den verschie-
denen Werkzeugen innerhalb des Entwicklungsprozesses.
Der ASAM-MCD-2MC-Standard ist als De-facto-Standard
in weiten Teilen der Automobilindustrie akzeptiert.

Wozu dient der Variableneditor?
Mit dem Variableneditor lassen sich Steuergerate-Beschrei-
bungsdateien visualisieren, editieren oder auch komplett
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neu erstellen. Zudem erlaubt er es, eine beliebige
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bungsdateien zusammenzufiihren oder Teilmengen aus dem
Gesamtbestand der Variablen zu erstellen. Mit dem inte-
grierten Map-Datei-Manager lassen sich eine oder mehrere
Linker-Map-Dateien einer Steuergerate-Beschreibungsdatei
zuweisen und Adressinformationen per Knopfdruck aktua-
lisieren. Der Map-Datei-Manager erlaubt zudem die schnelle
und einfache Erstellung neuer Steuergerate-Beschreibungen
auf Basis von Map-Dateien. DarUber hinaus ist es mit dem
Variableneditor moglich, selektierte Variablen, die zum Beispiel
neu angelegt oder modifiziert worden sind, zu exportieren
und Uber entsprechende Import-Optionen in existierende
Steuergerate-Beschreibungsdateien wieder zu integrieren.

Stand-alone oder integriert in CalDesk oder
dem RTI Bypass Blockset

Der Variableneditor kann als Stand-alone-Werkzeug einge-
setzt werden; genauso gut ist es auch maglich, ihn direkt von
der Mess- und Applikationssoftware CalDesk 1.4 oder dem
RTI Bypass Blockset 2.2 aufzurufen. In diesem Fall erscheint er
als eine voll integrierte Komponente mit angepassten Menis
und auch die verfligbaren Funktionalitaten passen sich dem
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A Der Formeleditor fiir die Definition von

Berechnungsmethoden fiir berechnete Variablen.

ASAM

ASAM steht fur ,Association for Standardization of
Automation and Measuring Systems”. ASAM ist ein ein-
getragener Verein nach deutschem Recht (ASAM e. V).
Mitglieder sind vor allem die deutschen Automobilbauer,
ihre Zulieferer und Dienstleister, aber auch solche aus

Kontext an. Die im Rahmen von CalDesk bzw. dem RTI Bypass
Blockset nicht benotigten Funktionen des Variableneditors
werden automatisch ausgeblendet. Um auf den gesamten
Funktionsumfang des Variableneditors zugreifen zu kénnen,
ist eine separate Lizenz erforderlich, wobei die Funktionen
fur die Erstellung von , berechneten Variablen” aber bereits
ohne Lizenz genutzt werden kdnnen.

Berechnete Variablen

Mit dem Variableneditor lassen sich auch so genannte berech-
nete Variablen definieren. Dies sind solche Variablen, die sich
durch Anwenden von definierbaren Berechnungsformeln aus
anderen Variablen ergeben. Zum komfortablen Entwerfen
der passenden Berechnungsmethoden steht ein Formeleditor
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Properties for Calculated Variables E.@@

General

source

Limits

Min weak (phys.): Hex: Ma:z weak (phys.):

[MHame: Display identifier; Eormat string:
| CONTROL_DEYIATION el

Description: Unit;

Control deviation of SignalGenOut vs, throttle_act_pos ]

Data bype Bit mask

Data tvpe: Skart bit: Mo, of bits:

|_Fhlees3z | IE [s2

Byte order: Hex:
0xFFFFFFFF

Computation

Computation method: Linear function

‘7Idsntity lJ

Hex:

[-1 TxFFFFFFFF |1

Forrula -

Formula: Input signals:

000000001

‘Cuntrul Dieviation %  SignalGentiutput
4 throttle_act_pos
Description:
Control deviation of SignalGenCutput vs, ~
throttle_act_pos{scalled) E
Fix, ) =%/100 - v b

o |

Cancel

Help

A Konfigurationsdialog fiir berechnete Variablen.

zur Verfligung. Die auf diese Weise definierten berechneten
Variablen kénnen — genau wie ,normale” Variablen auch —
mit Instrumenten in CalDesk verbunden und in Messda-
teien aufgezeichnet werden. Die berechneten Variablen und
Berechnungsformeln lassen sich in einem Pool sammeln,
damit sie auch in anderen Projekten wieder einsetzbar sind.

Europa, den USA oder Japan, zudem einige deutsche
Hochschulen und Einzelpersonen. Der Verein hat zum
Ziel, Schnittstellen, Protokolle und Datenformate fir den
Automobilbau mit Schwerpunkt Elektronik zu standardi-

sieren. Mehr Infos unter .asam.nef.
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http://www.ASAM.net

